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Abstract. This work proposes the development of software for fleet management
at 13“ CIBM. The Waterfall development method has been used, the software is
under construction and has already gone through the following stages: Require-
ments, Gathering, Planning and Modeling. In its final phase, the system features
intuitive interfaces and basic functionalities, with the potential to improve oper-
ational efficiency and fulfill the corporation’s mission.

Resumo. O presente trabalho propoe o desenvolvimento de um software para
gestdo de frotas da 13“ CIBM. O método de desenvolvimento Cascata tem sido
utilizado, o software se encontra em construcdo e jd passou pelas seguintes eta-
pas: Levantamento de Requisitos, Planejamento e Modelagem. Em fase final, o
sistema apresenta interfaces intuitivas e funcionalidades bdsicas, com potencial
para melhorar a eficiéncia operacional e cumprir a missdo da corporagdo.

1. Introducao

A 13* Companhia Independente de Bombeiros Militar (CIBM) de Ipord Goids desem-
penha um papel crucial na comunidade local, atuando na prevencdo e no combate a
incéndios e no gerenciamento de situacdes de panico. Para atender a essas demandas com
agilidade e precisao, é fundamental que seu sistema de gestao operacional, especialmente
sua frota de viaturas, seja administrada de forma eficiente e estratégica.

De acordo com [OLIVEIRA etal. 2020], a gestao de frotas otimiza o uso
dos recursos e reduz custos operacionais. Além disso, pode impactar diretamente a
seguranca e o bem-estar dos motoristas e da equipe operacional,uma vez que, segundo
[da Maia et al. 2015], a adocdo de préticas eficazes pode reduzir significativamente os
riscos de acidentes no ambiente de trabalho e melhorar a confiabilidade dos servigos.

Diante desse contexto, o presente trabalho propde desenvolver um software de
gestdo de frotas para a corporacdo. Atualmente, os responsaveis pela gestao dos veiculos
e ferramentas registram a entrada e a saida de forma tabular, e a quilometragem é an-
otada de forma manual, muitas vezes sem uma verificacdo imediata. Espera-se que a



implementagdo do software traga maior eficiéncia administrativa, além de contribuir com
a organizagdo das operacOes realizadas pela corporacao.

2. Materiais e Métodos

O desenvolvimento do software para a CIBM seguiu o método Cascata,
[Rangel and de Carvalho Jr. 2021], estruturado nas seguintes etapas: Levantamento
de Requisitos, Planejamento, Modelagem, Desenvolvimento, Testes e Implantacdao. O
projeto vem sendo implementado ha 10 meses, envolvendo as disciplinas ”Atividade
de Extensdo II” e ”Atividade de Extensdo III”, em parceria com a 13* CIBM Ipora. O
processo iniciou-se com a fase de levantamento de requisitos, por meio de reunides com
os militares para entender suas necessidades operacionais quanto a gestao de frotas. Essas
reunides geraram atas documentando os pontos discutidos, e elaborando o documento de
requisitos funcionais e ndao funcionais do software. A principal dificuldade encontrada
nesta fase foi a adaptacdo ao linguajar utilizado pelos militares, o que exigiu esforgos
adicionais para garantir uma comunicagdo clara para a interpretacdo das necessidades
operacionais.

Na fase de Planejamento foram elaborados os seguintes artefatos: Diagrama de
Casos de Uso, Descrigao de Casos de Uso e Diagrama de Classes. Além destes, o Di-
agrama de Entidade Relacionamento (ER), detalhando a estrutura do banco de dados,
também foi criado. A fase de Modelagem foi marcada pelo desenvolvimento do Docu-
mento de Design de Arquitetura, especificando a arquitetura geral do sistema e a defini¢ao
das tecnologias a serem utilizadas. A fase de Desenvolvimento ou Implementagdo, onde
o software € codificado, vem seguindo as especificacOes definidas nas fases anteriores. O
presente projeto se encontra no final dessa fase.

3. Resultados Parciais

O desenvolvimento do software encontra-se na fase de Implementacdo. O layout do sis-
tema foi desenvolvido atendendo ao Documento de Requisitos, definido durante a fase
de levantamento de requisitos. A interface do sistema utiliza as tecnologias Bootstrap,
HTML, CSS e JavaScript, priorizando usabilidade para que a interacdo dos usudrios seja
mais pratica e eficiente. O sistema tem sido desenvolvido com a linguagem Python com o
framework Django. Os resultados obtidos até agora indicam que o sistema tem potencial
para atender as necessidades operacionais da CIBM. Além disso, a conclusao do software
deverd proporcionar uma melhoria significativa na agilidade administrativa e no suporte
as decisoes estratégicas da corporagdo, contribuindo diretamente para o cumprimento de
sua missao de salvar vidas e proteger o patrimonio.
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