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PREFACIO

Este documento contém os trabalhos apresentados na Décima Terceira Edicio do WESAAC
(Workshop Escola de Sistemas de Agentes, seus Ambientes e apliCacdes), realizado na cidade
de Florianépolis/SC, com o apoio da Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC),
Universidade Tecnolégica Federal do Parana (UTFPR) e Universidade do Sul do Estado de Santa
Catarina (UNISUL), entre os dias 02 e 04 de Maio de 2018.

Com o objetivo de integrar pesquisadores e estudantes de todos os niveis na area de Agentes e
Sistemas de Agentes e divulgar as atividades dos diversos grupos de pesquisa do Brasil, bem
como promover o intercAmbio de conhecimentos e experiéncias, a 13 edicdo do WESAAC
contou com Oficinas e Palestras proferidas por professores e pesquisadores com exceléncia em
suas areas de conhecimento e com apresentacbes de Trabalhos Completos e Resumos
Estendidos.

Gostariamos de agradecer aos pesquisadores convidados, Cristina Baroglio, Maiquel de Brito e
Ingrid Nunes que abrilhantaram o evento com suas palestras. Também agradecemos a Diana
Adamatti e Maicon Zatelli pelas oficinas ministradas.

Neste ano recebemos trabalhos de diversas regides do pais. Agradecemos a todos os
pesquisadores que submeteram seus artigos e que proporcionaram a troca de conhecimentos
e a integracdo entre pesquisadores e grupos de pequisa. Gostariamos de agradecer aos
membros do comité de programa, aos revisores adicionais pelo criterioso trabalho
desenvolvido. Nossos sinceros agradecimentos a comissao de realizacdo local, Professores Jomi
Fred Hubner, Saulo Popov Zambiasi, Ricardo Azambuja Silveira e Maicon Zatelli por todo apoio
dado para a realizacdo do evento. Para esta edicdo, tivemos o suporte financeiro da Fundacao
de Amparo a Pesquisa e |Inovacdo do Estado de Santa Catarina (FAPESC)
(www.fapesc.sc.gov.br), que foi fundamental para a viabilidade do evento. Nosso

agradecimento também ao Programa de Pés-Graduacdo em Engenharia de Controle e
Automacao e as instituicbes organizadoras, Universidade Federal de Santa Catarina,
Universidade Tecnolégica Federal do Parana e Universidade do Sul do Estado de Santa Catarina
(UNISUL) por todo apoio para a realizacdo do evento. Também agradecemos a Fundacio
Stemmer para Pesquisa, Desenvolvimento e Inovacao (FEESC) pelo apoio.

Floriandpolis, 2019.
Jerusa Marchi

Gleifer Vaz Alves
Gustavo Guiménez Lugo
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