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PREFACIO

Este documento reune os trabalhos apresentados nas sessodes
técnicas da 182 edicao do Workshop-Escola de Sistemas de Agentes, Seus
Ambientes e Aplicacbes - Wesaac 2024, realizado na Universidade de
Brasilia, entre 14 e 16 de agosto de 2024.

Durante as sessbes técnicas, foram apresentados 21 artigos que
abarcaram uma grande diversidade tematica e interdisciplinaridade.
Agradecemos ao comité de programa pelo rigoroso processo de revisao e
pela garantia da qualidade dos trabalhos aceitos e apresentados.

Nessa edi¢cdo, contamos também com trés palestras: o Prof. Jaime
Sichman (USP) ofereceu uma retrospectiva dos mais de vinte anos da area
de pesquisa de agentes autbnomos e sistemas multiagentes; o Prof. Brian
Logan (University of Aberdeen, UK & Universiteit Utrecht, NL) abordou o
desafio do reconhecimento de inten¢gdes em sistemas multiagente; e o Prof.
Rafael Cardoso (University of Aberdeen, UK) apresentou um histérico de sua
pesquisa em Inteligéncia Artificial (IA) simbodlica e uma nova diregdo com a
IA neurosimbolica. Aos palestrantes, nosso grande agradecimento pela
inestimavel contribuicao.

Foram ministrados ainda trés minicursos: o primeiro, pelo Prof. Dr.
Maiquel de Brito (UFSC), sobre o desenvolvimento de robds auténomos
utilizando agentes BDI e o Robot Operating System (ROS); o segundo, pelos
Profs. MSc. Nilson Mori Lazarin (CEFET/RJ) e Dr. Carlos Eduardo Pantoja
(CEFET/RJ), com uma introducdo a sistemas multiagente distribuidos e
embarcados; e o terceiro, pelos Profs. Dra. Célia Ghedini Ralha (UnB) e MSc.
Tiago Henrique Faccio Segato (IFB), que apresentaram um processo de
desenvolvimento de sistemas multiagente. A todos, agradecemos a
preparagao e o empenho na realizagdo dos minicursos dessa edigéo.

Por fim, expressamos nossa gratidao a todos os participantes, bem
como as suas respectivas universidades e instituicdes, por sua presenca e
dedicacao fundamentais para o sucesso dessa edicao.

Brasilia/DF, agosto de 2024.

Dr. Bruno Werneck Pinto Hoelz

Profa. Dra. Conceicao de Maria Albuquerque Alves
Universidade de Brasilia
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